
https://convum.co.jp/

SGP-H
series

ロボット対応

NEW

ッ ー

CONV M EB



袋物吸着用パレッチャー

ストッパーを浅くする事で

吸着跡の軽減が可能です

対応

ト ロボット

対応ロボット表

ロボット対応

ーク 搬

ット

ットボト

ト

SGP-Hseries

ッ ー

ト ロボット

NEW



袋物吸着用パレッチャー

ストッパーを浅くする事で

吸着跡の軽減が可能です

対応

ト ロボット

対応ロボット表

ロボット対応

ーク 搬

ット

ットボトットボト

ト

SGP-Hseries

ッ ー
NEW



袋物吸着用パレッチャー
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5 袋物吸着用パレッチャー
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フランジプレート詳細寸法
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性能グラフは当社条件による実測値のため仕様では
ありません、選定または使用になる際の参考値として
ご利用ください。
ワークの変形や重心の偏りなど様々な条件で性能が
変化しますので、実機による吸着テストを行ってください。

!

!※�、エジェクタ単体での性能です。

空気圧記号図
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P

P

Vc
真空圧力

確認用ポート V
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形式 メーカー 形式 可搬重量（kg） フランジ取付穴 取付ねじ 位置決めピン穴

SGP-FL-A

SGP-H�A
-���X���
-CRT��

SGP-FL-B

SGP-H�B
-���X���
-CRT��

芝浦機械

安川電機
MOTOMAN-HP��F ��
MOTOMAN-MH��II-�� ��

三菱電機
RV-��FR(M)(C) ��
RV-��F(M)(C) ��

P.C.D.�� �-M� φ�

P.C.D.�� ��-Ｍ�� φ��

川崎重工業

P.C.D.��

P.C.D.��
RS���X ��
RS���N ��

デンソー

ファナック

VMB-���� ��
VMB-���� ��
M-��iA/��M ��
M-��iA/��M ��
M-��iA/��MT ��
M-��iA/��MT ��
M-��iB/�� ��
M-��iB/��C ��
M-��iB/��S ��
M-���iC/��M ��
M-���iC/�� ��

��M-���iC/��

�-M�

φ�

安川電機

MOTOMAN-GP��L ��
MOTOMAN-GP��
MOTOMAN-GP��

��
��

MOTOMAN-MH��II-�� ��
MOTOMAN-MH��II ��
MOTOMAN-MH��II ��

�-M�

三菱電機
RV-��F ��
RV-��F ��
RV-��F ��

P.C.D.�� �-M� �-φ�

デンソー
VLA-���� ��
VLA-���� ��

ファナック

M-���iC/��T ��
M-���iC/��S ��
M-���iC/��H ��
M-���iC/��E ��
M-���iC/��T ��
R-����iA/��F ��
R-����iA/��H ��
R-����iA/���F ���

P.C.D.��� ��-M� φ�

Ｐ.C.D.�� �-M� φ�
��TVM����
��TVM���

川崎重工業

RS���N ��

P.C.D.�� �-M� �-φ�
RS���N ��
RS���N ��
RD���N ��

対応ロボット一覧表
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形式 メーカー 形式 可搬重量（kg） フランジ取付穴 取付ねじ 位置決めピン穴
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