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SGP-H オプション部品外形図
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形式 韬量⟊㱤鼧⿁形式
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嘅嶖ة٤َت 䆋䇶ة٤َت
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SGP-H�□-���X���-CRT��

付属ストッパー支柱

���

���
���

��
�

��

Rp�/�
真空圧力確認ポート

�ｰRp�/� 供給口

���
���

����
（
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（
��

）

（
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�）

�

���

���
���
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�
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�

��
�
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�
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�
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�

���
���

���

��
　

　（
工

場
出

荷
時

）

フランジプレート
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φ��

��

�� ��

M�×�.�

M�×�.�
深さ��

深さ�� �� �� �� �� ��
��

SGP-H� 外形図

性能グラフ

フランジプレート詳細寸法
SGP-H�A-���X���-CRT��

���
���

��
�

��
�

�ｰH
E

E

��°

F
G

C

A

�ｰφ�.�

B

φ��
D

�ｰJ

�ｰI

��ｰH

��°

��°

P.C.D.記号 穴寸法記号
P.C.D.���A
P.C.D.��B
P.C.D.��C
P.C.D.��.�D

φ�G�E
φ�G�F
φ�G�G
φ� キリH
φ�.� キリI
φ�.� キリJ

フランジプレート詳細寸法
SGP-H�B-���X���-CRT��

P.C.D.記号 穴寸法記号
P.C.D.��A
P.C.D.��B
P.C.D.��C

φ��G�D
φ�G�E
φ�� キリF
φ�.� キリG

���

��
�

��

���

��ｰF D

E A

B

C
�ｰG

�ｰG

D

��°

�ｰφ�.�

φ��

��°

��°

�

SGP-H�□-���X���-CRT��

供給圧力[MPa]

�

���

���

���

���

���

���

����

����

����-��

-��

-��

-��

-��

-��

-��

-��

-��

�
� �.� �.� �.� �.� �.� �.� 吸

込
流
量
、
空
気
消
費
流
量
[L
/m
in
(A
N
R)
]

到
達
真
空
圧
力
[k
Pa
]

吸込流量（※�）
空気消費流量

到達真空圧力

性能グラフは当社条件による実測値のため仕様では
ありません、選定または使用になる際の参考値として
ご利用ください。
ワークの変形や重心の偏りなど様々な条件で性能が
変化しますので、実機による吸着テストを行ってください。

!

!※�、エジェクタ単体での性能です。

空気圧記号図

SGP-H�□-���X���-CRT��

P

P

Vc
真空圧力

確認用ポート V
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SGP-H�□-���X���-CRT��

P

P

Vc
真空圧力

確認用ポート V
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形式 メーカー 形式 可搬重量（kg） フランジ取付穴 取付ねじ 位置決めピン穴

SGP-FL-A

SGP-H�A
-���X���
-CRT��

SGP-FL-B

SGP-H�B
-���X���
-CRT��

芝浦機械

安川電機
MOTOMAN-HP��F ��
MOTOMAN-MH��II-�� ��

三菱電機
RV-��FR(M)(C) ��
RV-��F(M)(C) ��

P.C.D.�� �-M� φ�

P.C.D.�� ��-Ｍ�� φ��

川崎重工業

P.C.D.��

P.C.D.��
RS���X ��
RS���N ��

デンソー

ファナック

VMB-���� ��
VMB-���� ��
M-��iA/��M ��
M-��iA/��M ��
M-��iA/��MT ��
M-��iA/��MT ��
M-��iB/�� ��
M-��iB/��C ��
M-��iB/��S ��
M-���iC/��M ��
M-���iC/�� ��

��M-���iC/��

�-M�

φ�

安川電機

MOTOMAN-GP��L ��
MOTOMAN-GP��
MOTOMAN-GP��

��
��

MOTOMAN-MH��II-�� ��
MOTOMAN-MH��II ��
MOTOMAN-MH��II ��

�-M�

三菱電機
RV-��F ��
RV-��F ��
RV-��F ��

P.C.D.�� �-M� �-φ�

デンソー
VLA-���� ��
VLA-���� ��

ファナック

M-���iC/��T ��
M-���iC/��S ��
M-���iC/��H ��
M-���iC/��E ��
M-���iC/��T ��
R-����iA/��F ��
R-����iA/��H ��
R-����iA/���F ���

P.C.D.��� ��-M� φ�

Ｐ.C.D.�� �-M� φ�
��TVM����
��TVM���

川崎重工業

RS���N ��

P.C.D.�� �-M� �-φ�
RS���N ��
RS���N ��
RD���N ��

対応ロボット一覧表
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形式 メーカー 形式 可搬重量（kg） フランジ取付穴 取付ねじ 位置決めピン穴
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