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催二　����䇗�僖�仼

㱦⪒ֽמ使ַַמ״גׂדג
ご使用前に必ずお読みください。
共通注意事項および⺨بリーズの⠕⮯注意事項や製品の取扱説明書も併せてご確認ください。

警告

。のものです״ג䮇㲹を儔抅にꡔ塛するの㲹だき、☔骰גくֽ使いい注䙫◄ꯁは、当社邮⿁を㱦⪒に塜גに鋗׆׆
注䙫◄ꯁは、取䣽いを鏰っג場合に榟る☔骰の㲹靸榤の䮇㲹の大きさכ⮉鳠の爊䈱を辐炐する״גに、

քꣅօք閛⼔օք注䙫օの└חに⮆さています。いも㱦⪒に꞊するꄆ釐な内㳊です־、䑒㱤ってください。

！

取扱いを鏰った場合、☔が墄◥またはꄆ⥏を靷うꣅが⮉鳠して榟じる׆とが䘶㲊される場合。ꣅ！
取扱いを鏰った場合、☔が墄◥またはꄆ⥏を靷うꣅが榟じる׆とが䘶㲊される場合。閛⼔！
取扱いを鏰った場合、☔が⥏㲹を靷うꣅが榟じる׆とが䘶㲊される場合および物氳損㲹のみの氦榟が
䘶㲊される場合。

注意！

+*4 B����˥� まגは *40 ����˥�、Ⲑ⥸㱦⪒轼榟嫎、냕圧ت؝⟊㱦嫎その☽の㱦⪒釨⯞にחいても䑒ֽ㱤りください。
˥１　+*4 B����空気圧ّطتب鵟⯞
˥２　*40 ����POFVmBUJc VJE QPXFS-RFcPmmFOEBUJPOT GPS UIF BQQMJcBUJPO PG FRVJQmFOU UP USBOTmJTTJPO BOE cPOUSPM 
　　　　　　　　TZTUFmT
なֽ、ր注䙫ցに鋗鬼ג◄ꯁでも、敯媲によってはꄆ大な磵冽に磵חצく⺎能性があります。

いもꄆ釐な内㳊を鋗鬼てֽりますので、䑒㱤ってください。

ӳ真空⹕び空気圧機器は、塜しく鹟㲊してください。
真空⹕צ空気圧嚀㉺の鸵合性は、空気圧ّطتبの錃銶縖まג
は☼喋の婊㲊鞊♳縖が⮭了、婊㲊てください。
、״גる条件が㛡喋なている邮⿁は、使用さに䫴鬼さ׆׆
そのّطتبの鸵合性の婊㲊は真空⹕צ空気圧ّطتبの
錃銶縖まגは☼喋の婊㲊鞊♳縖が、䑒釐に䑴て⮆冪تطト
を车って־婊㲊てください。
の鸵合ّطتب、の䢥僿の性能、㱦⪒性の⟊錞はّطتبの׆
性を婊㲊ג☔の鞊♳になります。☪䏲も僃二の邮⿁ذロء
嚀㉺の䷚꤃の⺎能、鞲乢により、☼喋の⪒ての内㳊を吾鋀
性にחいての敯媲を縒䜡てّطتبの啶䡗をてください。

ӳ⩗分な湳閁と磬꽦を䧏った☔が取扱ってください。
圧縮空気は、取䣽いを鏰りますכ☔骰の㲹靸榤の䮇㲹
を䦙きます。まג、真空⹕צ空気圧嚀㉺は榤哅嚀危用部⿁כ
て錃銶さגものであり、そを使用ג嚀危・装置の磝玮
䳩⛼、メンػطンتなלは⩗⮆な湳閁כ磬꽦を䧏っג☔が车っ
てください。

ӳ安全を確認するまでは、機危装置の取扱い、機器の取外
しを祀対に行ないでください。

・嚀㉺・装置の憠吾丝⤓侇には、アクチュエーذの蛽┖ꡔ塛⭚
置倽颦ꡔ塛⭚置なלがなさているכ׆を確認て־
车ってください。

・嚀㉺を取㛙すכきは、蛽┖・倽颦ꡔ塛⭚置がなさているכ׆
を確認ג上で、ّطتبの꧅嶎を鹃了ّطتب、内の圧
縮空気を䪶出て־车ってください。

・嚀危・装置を⫋颯Ⳃする場合は、괊צ出ꡔ塛⭚置がなさて
いるכ׆を確認の上、注䙫て车ってください。

ӳ׆׆に䫴鬼されている製品は、╚に┉芗榤業用にご使用
いただくものです。域に炐す兢♭や梪㗞でご使用になる
場合は、安全対策のご鿥䜡をいただくとともに、◀め
当社にご注鐶ください。

・伺鋗さている☼喋以㛙の条件梪㗞、㷑㛙での使用。
・⸉㯸力、ꇠ鷹、芑空嚀、髪┸、芷芮、殴嚀㉺、굁乢괏乢に鉴

る嚀㉺、㥇哧嚀㉺秴䓦鹃了㍑饟、وレت用クラッチ・ブレー
。の使用の㱦⪒嚀㉺ל㍑饟な؞

・☔骰靸榤に大きな䏅ꮶが◀䘶さ、攐に㱦⪒が釐姲さる
用鵍の使用。取䣽いを鏰っג場合、☔が墄◥まגはꄆ⥏を靷
ֹꣅが⮉鳠て榟るכ׆が䘶㲊さる場合。

⟊錞および⩥鞊事項
、⟊錞
Ζ⟊錞僿ꝴ╈に当社の鞊♳により䷚꤃が榟じた場合、製

品の♏僀品萴しくは必要な交換部品の無⨑䬠供、また
は当社での無⨑⟣杼を行せていただきます。

Η 当社製品の⟊錞僿ꝴは、使用ꝧ㡎־䇗または硯⪌
䏲䇗  、企く⮼全する僿ꝴです。⛙し־僖の、いずれ־
製品によっては縨╦㍑丗や䱔動饃ꦕなלを㲊めている
場合がありますので、鎋碷は、当社お㲘喋注鐶جンター

（カتタُーサَートجンター）におゖい合せくださ
い。

Θ真空قッغは寕縵部品であるため、使用ꝧ㡎־䇗
の⟊錞僿ꝴを鸵用できず、⟊錞僿ꝴは硯⪌䏲䇗とな
ります。⛙し、⟊錞僿ꝴ⫂であっても、إム免韬の劣
化または真空قッغを使用した׆とによる䰵縵が⸉㍔
の場合は、⟊錞の鸵用疗㍱外となります。

、⩥鞊事項
Ζ域の項目に鎉当する場合は、⟊錞の鸵用疗㍱־ꢜ外

させていただきます。
٬カタログまたは☼喋書に鋗鬼されている☼喋の疗㍱外

で使用された場合。
٬䷚꤃の⸉㍔が、当鎉製品♓外の事榺による場合。
٬当社が꞊っていない䷉鵰または⟣杼が⸉㍔の場合。
٬硯⪌当侇の䤗软上の湳釤では◀釤できない事榺に颯㍔

する場合。
٬㛾愤、愤㲹、瑬└縖による行憡、お㲘喋の䷚意または鷨

㜊なל、当社の鞊♳でない⸉㍔による場合。

Η ⟊錞とは、製品ⶡ体の⟊錞を意⽏するものであり、製
品の䷚꤃により鏗氦される損㲹にחいてはꢜ外させて
いただきます。

！

յֵךסױ㕙合ֵֿյ☼喋㚺催מם⼔◀ めׇ▼䤔־ նַדׂ
✳用亠嫎٬嫰䙫◄ꯁעיַחמյ䌃炘タٞグ┾מצ䣽鐄伺傴ׇ澬鏀 նַדׂ
硯僿עיַחמスタُーサポートجンターֽゖַ合ׂ նַד

䏼全յ吸着شقドעךꦘגז־

袋٠ؠ٭٠ンハンドך吸着！

僃鸵מյ取⭳䄄爊״畴鎅ؔظトٍؠقンؤ僃鸵מյ取⭳䄄爊״畴鎅ؔظトٍؠقンؤ
㚺形の㛻ַ׀袋ؠ٭٠の吸着⺎耆מ㚺形の㛻ַ׀袋ؠ٭٠の吸着⺎耆מ
刎َتַ־ンشقةドյ邾丗の吸鱮構造ך刎َتַ־ンشقةドյ邾丗の吸鱮構造ך

サَ٭トشقドך袋のرメة٭յ樟物吸䌕ꡔ塛サَ٭トشقドך袋のرメة٭յ樟物吸䌕ꡔ塛

袋物吸着用小型ハンド袋物吸着用小型ハンド
SGR series
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� 袋物吸着用小型ハンド

吸着ֿꦘגז־մ㚺形ֿ㛻ַ׀袋ؠ٭٠の吸着ֿ⺎耆מ
僃鸵מմ取⭳մꝧ卲մ״袋物のմ畴鎅ךثトサイؠقンؤ

サَ٭トشقドの使用ך袋のرメة٭鬭峎
鵟気䓪ֵֿ״ג樟物ꢜ⸻のיכذٜؔن使用⺎耆

CRK5ٍٞشトٚنンة㵚䑴յٞ の取付ֿ㳊佄トشٍ

吸込口

圧縮空気供給

真空圧ⱱ確認َート
破㙗エア供給َート

排気エア

㛡品牊ס袋物٠ーク٠ンハンドך吸着◄ֿ⺎耆םכյ
吸着ハンドס◫䬵吸着パッドס⛣糋鐧丝סלם壿侇ꝴ湾竊ךֿ◄きױն

刎־いتポンジで内㳊物の⭱⭲
袋の٠بを鴑䏼真空庀をꡔׁます

大孱ꄈの㛡壿ثؿルを２㓹䯋鬼
大吸鱮孱ꄈで袋の٠ب鵟気性
のある٠ークも吸着できます

破壊エアを供給する◄で
碛企くٛٛーتできます

刎־いتポンジで内㳊物の⭱⭲
袋の٠بを鴑䏼真空庀をꡔׁます

㚺形ֿ㛻ַ׀袋ؠ٭٠の吸着ֿ⺎耆מ
畴鎅״մ取⭳մꝧ卲畴鎅״մ取⭳մꝧ卲畴鎅״մ取⭳մꝧ卲畴鎅״մ取⭳մꝧ卲մמ僃鸵մמ僃鸵

圧縮空気供給圧縮空気供給

真空圧ⱱ確認َート真空圧ⱱ確認َート真空圧ⱱ確認َート真空圧ⱱ確認َート真空圧ⱱ確認َート真空圧ⱱ確認َート
破㙗エア供給َート破㙗エア供給َート破㙗エア供給َート破㙗エア供給َート破㙗エア供給َート破㙗エア供給َート

大孱ꄈの㛡壿ثؿルを２㓹䯋鬼
大吸鱮孱ꄈで袋の٠ب鵟気性
のある٠ークも吸着できます

ꄇ蘦袋の吸着（）

⬈⬲괏⿁袋の吸着洠空ؠشقの吸着

姡嬲䏲姡嬲⯥

尓⛮袋の吸着（嬲Ⰺ） 鼧⿁袋の吸着（ٍٜト）鼧⿁袋の吸着（ٍٜト）

SGR-���-S��-E��

SGR-��-S��-E��

サَ٭ト
ドشق
ֵ

サَ٭ト
ドشق
ם

サポートقッドは
䨯⪌するだׄで取付⺎能

氦嫦ؗレذン（エーطル硌）
姡嬲い⺎能で
メンػطンتも癨ⶡです

ロボットフランジ
CRK-FL7-□

P.C.D.25、4-M4
P.C.D.31.5、4-M5

袋物吸着用小型ハンド
SGR-��-S��-E��
SGR-���-S��-E��

ウインػー
ֽ缜（⬈⬲）

̶��յ̶ ���のサイٚثインوشػ
縨姡䓪յ縨ⱶ姡⮆鉮のֵE1%.َتンشقةド䫑用

吸込口がח�の場合 吸込口が邾丗の場合

吸鱮口に袋が鎅まって
吸着できなくなります

確㲔に吸䌕が车ֻ、袋の㚺䎬を
㵼なくて破をꡔ塛できます

真空庀れ真空庀れ

袋物吸着用小型ハンド
SGR

袋物吸着用小型ハンド袋物吸着用小型ハンド
SGR series
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� 袋物吸着用小型ハンド
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SGR-���

形䌋樑号

Ζ Η Θ
SGR-����-S�-E�
Ζقッغ外䏦
�� 㛙䏦��NN
��� 㛙䏦���NN

Ηًتーサー냕さ
S� ��NN

������ SGR-��-S�-E�
$0%E 䎬䌋樑⺘

SGR-���-S�-E������

韬量
���H
���H

形䌋樑号┉鈋辐・韬ꄈ

Θقッغ免韬、⸁み

E�
材質 漲

EPDM ��N（��㏆竊）
荇

랬荇
縨掂峪䈱嫰）

˳�����
ײ⸁

��NN
注１）ّإ免韬のײの縨掂峪䈱です。
　　　峪䈱の┖上付鲣では性能が㚺する場合がありますので、
　　　㲔꤀の梪㗞でتطトを车ってください。
　　　袋物吸着用小型ハンドの使用梪㗞峪䈱は���˳です。

Ηقッغ免韬、⸁み

注１）ّإ免韬のײの縨掂峪䈱です。
　　　袋物吸着用小型ハンドの使用梪㗞峪䈱は���˳です。

E�
材質 漲

EPDM ��N（��㏆竊）
荇

랬荇
縨掂峪䈱嫰）

˳�����
ײ⸁

��NN

Ηقッغ免韬、⸁み

1�

材質 漲
発泡ウレタン（エーテル系） ���N（��㏆竊）

荇
訄黄荇

縨掂峪䈱嫰）

˳�����
ײ⸁

��
注２）ّإ免韬のײの縨掂峪䈱です。
　　　袋物吸着用小型ハンドの使用梪㗞峪䈱は���˳です。

吸鱮口

䪶気口

ーقトッت

Ζ㛙径Ζ㛙径

SGR-���-S�-E� SGR-��-S�-E�

Ηًتーサー
　　 냕さ
Ηًتーサー
　　 냕さ

Θقッド⸁ײΘقッド⸁ײ

装置取付部

供給口

真空圧力確認ポート
破壊エア供給ポート

☼喋

ⶡ⛣ SGR-��
✳用孱⛮

䪶妳ꮟꄈ
♀部㵑嫎

扛礡媧㏆竊空妳
�  （◄きםյ⬲磵דג）��

����  ����

SGR-���

����

✳用梪㗞峪䈱 ˳
✳用㏆ⱱ疗㍱ MPB

⫂襓
エジェクタ

䓪耆

㲊劲㏆ⱱ
⮼鷼真空㏆ⱱ
吸鱮孱ꄈ
空妳寕鞝孱ꄈ

MPB
���LPB

-/NJO	ANR

���
���

-/NJO	ANR

��EB	A


P�$�D���（��M�）յP�$�D�����（��M�）NN

⟊㱤鼧⿁形䌋樑号

⟊㱤鼧⿁形䌋樑号

䯋鬼エذؠؘة䓪耆 杼鑜⺯上ⱱ

䑴璻鵭䈱（吸着侇ꝴ）

ٛンقءッド
SGR-��-E�

ٛンقءッド
SGR-���-E�

サポートقッド
SGR-��-1�

サポートقッド
SGR-���-1�Ζ Η

SGR-����-E�

Ζقッغ外䏦（対応䎬䌋）
�� SGR-8�-□
��� SGR-1��-□

交換用リングقッغ（┸ꪫطーو付き）

Ζ Η
SGR-����-1�
サَートقッغ

䎬䌋樑⺘┉鈋辐٬韬量

������� SGR-8�-E2�
SGR-1��-E2�

$0%E 䎬䌋樑⺘

�������

韬量
�H

��H

サイレンサエレメント
SGR-SE

SGR-SE
サイレンサエレメント（⠕）

䎬䌋樑⺘┉鈋辐٬韬量

������ SGR-SE
$0%E 䎬䌋樑⺘ 韬量

���H

Ζقッغ外䏦（対応䎬䌋）
�� SGR-8�-□
��� SGR-1��-□

䎬䌋樑⺘┉鈋辐٬韬量

������� SGR-8�-P2�
SGR-1��-P2�

$0%E 䎬䌋樑⺘

������

韬量
�H
�H

注）ظーذは当社条件による㲔峮⡁の״ג☼喋ではありま؆、鹟㲊ご使用
になる꤀の⹆縒⡁כてご⮵用ください。

注）真空圧力に㵚ての杼鑜⺯上力になります。
　　吸着ている٠ークが杼鑜上לの爊䈱の⺯上力（吸着力）まで⟊䧏できる

。てご使用くださいכを確認する꤀の⹆縒⡁־

注）SGR-��/���⪦鵟部⿁です。

注）ظーذは当社条件による㲔峮⡁の״ג☼喋ではありま؆、鹟㲊ご使用になる꤀の⹆縒⡁כてご⮵用ください。
　　条件は䇖冎を吸着ג場合の䑴璻鵭䈱になります。

�
��

���
���
���
���
���
���
���
���
���
���
���
���
���

� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

杼
鑜

⺯
┕

ⱱ
<N

>

⮼鷼真空㏆ⱱ<LPB>

SGR-���-S�-E�

SGR-��-S�-E�

SGR-��/���

サポートقッド
SGR-��用

サポートقッド
SGR-���用

注）サポートقッドは儖⛮に装着岷ײの敯䛜で付㷯ます。
　　使用ない場合は取㛙てご使用ください。

袋物吸着用小型ハンド
Robot Hand Gripper

袋物吸着用小型ハンド
SGR

SGR Series
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���

���

���

���

���

���

���-���

-��

-��

-��

-��

-��

-��

-��
�.�� �.� �.�� �.� �.�� �.� �.�� �.� �.��

吸
込
流
量
、
空
気
消
費
流
量

[L
/m
in
(A
NR
)]

到
達
真
空
圧
力
[k
Pa
]

供給圧力[kPa]

到達真空圧力

吸込流量 空気消費流量

SGR-��/���

-���
-��
-��
-��
-��
-��
-��
-��
-��
-��
�
� �.�� �.� �.�� �.� �.�� �.� �.�� �.�

到
達
真
空
圧
力
[k
Pa
]

真空到達時間[秒]

供給圧力�.�[MPa]

供給圧力�.�[MPa]

供給圧力�.��[MPa]

SGR-��
-���
-��
-��
-��
-��
-��
-��
-��
-��
-��
�
� �.�� �.� �.�� �.� �.�� �.� �.�� �.�

到
達
真
空
圧
力
[k
Pa
]

真空到達時間[秒]

供給圧力�.�[MPa]

供給圧力�.�[MPa]供給圧力�.��[MPa]

SGR-���

形式番号

➀ ➁ ➂
SGR- �� -S��-E��
➀パッド外径

�� 外径��mm
��� 外径���mm

➁スペーサー高さ
S�� ��mm

��������� SGR-��-S��-E��
CODE 形式番号

SGR-���-S��-E�����������

質量
���g
���g

形式番号一覧表・質量

➂パッド材質、厚み

E��
材質 硬さ
EPDM ��N（��％圧縮）

色
黒色

耐熱温度注１）

-��～��℃
厚み
��mm

注１）ゴム材質のみの耐熱温度です。
　　　温度の下限上限付近では性能が変化する場合がありますので、
　　　実際の環境でテストを行ってください。
　　　袋物吸着用小型ハンドの使用環境温度は�～��℃です。

➁パッド材質、厚み

注１）ゴム材質のみの耐熱温度です。
　　　袋物吸着用小型ハンドの使用環境温度は�～��℃です。

E��
材質 硬さ
EPDM ��N（��％圧縮）

色
黒色

耐熱温度注１）

-��～��℃
厚み
��mm

➁パッド材質、厚み

P��

材質 硬さ
発泡ウレタン（エーテル系） ���N（��％圧縮）

色
薄黄色

耐熱温度注２）

-��～��℃
厚み
��ｍｍ

注２）ゴム材質のみの耐熱温度です。
　　　袋物吸着用小型ハンドの使用環境温度は�～��℃です。

吸込口

排気口

ストッパー

➀外径➀外径

SGR-���-S��-E�� SGR-��-S��-E��

➁スペーサー
　　 高さ
➁スペーサー
　　 高さ

➂パッド厚み➂パッド厚み

装置取付部

供給口

真空圧力確認ポート
破壊エア供給ポート

仕様

単位 SGR-��
使用流体

排気音量
取付部寸法

無給油圧縮空気
�～ ��（ただし、凍結なき事）

�.�� ～ �.��

SGR-���

�.��

使用環境温度 ℃
使用圧力範囲 MPa

内蔵
エジェクタ
性能

定格圧力
到達真空圧力
吸込流量
空気消費流量

MPa
-��kPa

L/min(ANR)
���
���

L/min(ANR)
��dB(A)

P.C.D.��（�-M�）、P.C.D.��.�（�-M�）mm

保守部品形式番号

保守部品形式番号

搭載エジェクタ性能 理論吊上力

応答速度（吸着時間）

リングパッド
SGR-��-E��

リングパッド
SGR-���-E��

サポートパッド
SGR-��-P��

サポートパッド
SGR-���-P��➀ ➁

SGR- �� -E��

➀パッド外径（対応形式）
�� SGR-8�-□

��� SGR-1��-□

交換用リングパッド（両面テープ付き）

➀ ➁
SGR- �� -P��
サポートパッド

形式番号一覧表・質量

��������� SGR-8�-E2�
SGR-1��-E2�

CODE 形式番号

���������

質量
�g
��g

サイレンサエレメント
SGR-SE

SGR-SE
サイレンサエレメント（２個）

形式番号一覧表・質量

��������� SGR-SE
CODE 形式番号 質量

�.�g

➀パッド外径（対応形式）
�� SGR-8�-□

��� SGR-1��-□

形式番号一覧表・質量

��������� SGR-8�-P2�
SGR-1��-P2�

CODE 形式番号

���������

質量
�g
�g

注）データは当社条件による実測値のため仕様ではありません、選定やご使用
になる際の参考値としてご利用ください。

注）真空圧力に対しての理論吊上力になります。
　　吸着しているワークが理論上どの程度の吊上力（吸着力）まで保持できる

かを確認する際の参考値としてご使用ください。

注）SGR-80/100 共通部品です。

注）データは当社条件による実測値のため仕様ではありません、選定やご使用になる際の参考値としてご利用ください。
　　条件は平板を吸着した場合の応答速度になります。

�
��
���
���
���
���
���
���
���
���
���
���
���
���
���

� -�� -�� -�� -�� -�� -�� -�� -�� -��

理
論
吊
上
力
[N
]

到達真空圧力[kPa]

SGR-���-S��-E��

SGR-��-S��-E��

SGR-��/���

サポートパッド
SGR-�� 用

サポートパッド
SGR-��� 用

注）サポートパッドは本体に装着済みの状態で付属します。
　　使用しない場合は取外してご使用ください。

袋物吸着用小型ハンド
Robot Hand Gripper

袋物吸着用小型ハンド
SGR

SGR Series



� 袋物吸着用小型ハンド

外形図・空気圧記号図 構造図

SGR-�� SGR-��/���

SGR-���

P

V

EXT

EXT

Vb
Vc

P

V

EXT

EXT

Vb
Vc

∅��

∅��
∅���

Rc�/� 供給口

�-M�深さ�
真空圧力確認ポート
破壊エア供給ポート

��

��
��

.�

��.�

�

��
.�

��
.�

��°

��

��
.�

��
.�

Rc�/�　供給口

��.�
�

A

��

��°

∅��

���� ��

∅��
∅��

∅��

���� ��
��

.�

∅��

�-M�深さ�
真空圧力確認ポート
破壊エア供給ポート

P.C.D.31.5

∅12H8（　　）+0.027
0

P.C.D.25

4-M4深さ8

4-M5深さ8

45°

A部詳細図

P.C.D.31.5

∅12H8（　　）+0.027
0

P.C.D.25

4-M4深さ8

4-M5深さ8

45°

A部詳細図

A

��
��

部品名称 材質

PVA

エジェクタボディ アルミ合金��
ノズルキット アルミ合金 / NBR��

逆止弁
サイレンサエレメント

HNBR��

接続ベース
メッシュフィルタ

��
アルミ合金

真空ベース

��
ステンレス

ストッパー

��
アルミ合金

スペーサー
サポートパッド

リングパッド
プラグ

��
ステンレス��
アルミ合金��

発泡ウレタン（エーテル系）��
EPDM��

黄銅 / ニッケルめっき��

�

�
�

� �

�
��

�

�

�

��

��

袋物吸着用小型ハンド（SGR）注意事項

ご使用前に必ずお読みください。本カタログの「安全にお使いいただくために」および総合カタログの
「共通注意事項」と「コンバム共通注意事項」本製品の「取扱説明書」も併せてご確認ください。

当社 WEB サイトよりご確認ください。 https://convum.co.jp

使用上の注意

･圧縮空気を供給し動作している状態で吸込口に手を触れた
り、近づいたりしないでください。吸込流量が大きい製品で
すので、吸込され怪我をしてしまう恐れがあります。製品に
触れる場合は必ず停止した状態で作業を行ってください。

警告！

本体上部のネジ穴を使用して、装置にネジ止めを行ってくだ
さい。取付が不十分だと本機が外れ、怪我や機器が破損する
場合があります。連結部には必要に応じてネジロック剤を用
いて、ゆるみ止め対策を行ってください。

注意！

サイレンサエレメント

･サイレンサエレメントは油水分等の流体や不純物が付着する
事により排気抵抗が増え（目詰まり）真空性能が低下します。
必要に応じてサイレンサエレメントを交換してください。

警告！

取付

･無給油で使用してください。供給する空気に、エアルブリケー
タを用いて給油すると、ノズルに油が付着し真空性能が低下、
サイレンサエレメントが劣化し吸込流量が低下します。

注意！

フランジ
CRK-FL7-□

サイレンサエレメント
SGR-SE

袋物吸着用
小型ハンド

当社WEBサイト

装置取付部注１）

4-M4、P.C.D.25
4-M5、P.C.D.31.5

圧縮空気供給口、Rc1/4
推奨チューブ内径6mm以上注２）

注１）M4 ボルトの場合、推奨締付トルク 1.5[N・m]
　　　M5 ボルトの場合、推奨締付トルク 3[N・m]
　　　使用する条件によってはネジロック剤をご使用ください。
注２）配管長さによっては真空性能が出ない場合がありますので、　
　　　その場合は推奨チューブ内径より大きいものをご使用ください。

袋物吸着用小型ハンド
SGR

袋物吸着用小型ハンドSGR Series
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外形図・空気圧記号図 構造図
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真空圧力確認ポート
破壊エア供給ポート
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��°
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�

A

��

��°

∅��

���� ��

∅��
∅��

∅��

���� ��
��

.�

∅��

�-M�深さ�
真空圧力確認ポート
破壊エア供給ポート

P.C.D.31.5

∅12H8（　　）+0.027
0

P.C.D.25

4-M4深さ8

4-M5深さ8

45°

A部詳細図

P.C.D.31.5

∅12H8（　　）+0.027
0

P.C.D.25

4-M4深さ8

4-M5深さ8

45°

A部詳細図

A

部品名称 材質

PVA

エジェクタボディ アルミ合金��
ノズルキット アルミ合金 / NBR��

逆止弁
サイレンサエレメント

HNBR��

接続ベース
メッシュフィルタ

��
アルミ合金

真空ベース

��
ステンレス

ストッパー

��
アルミ合金

スペーサー
サポートパッド

リングパッド
プラグ

��
ステンレス��
アルミ合金��

発泡ウレタン（エーテル系）��
EPDM��

黄銅 / ニッケルめっき��

�

�
�

� �

�
��

�

�

�

��

��

袋物吸着用小型ハンド（SGR）注意事項

ご使用前に必ずお読みください。本カタログの「安全にお使いいただくために」および総合カタログの
「共通注意事項」と「コンバム共通注意事項」本製品の「取扱説明書」も併せてご確認ください。

当社 WEB サイトよりご確認ください。 https://convum.co.jp

使用上の注意

･圧縮空気を供給し動作している状態で吸込口に手を触れた
り、近づいたりしないでください。吸込流量が大きい製品で
すので、吸込され怪我をしてしまう恐れがあります。製品に
触れる場合は必ず停止した状態で作業を行ってください。

警告！

本体上部のネジ穴を使用して、装置にネジ止めを行ってくだ
さい。取付が不十分だと本機が外れ、怪我や機器が破損する
場合があります。連結部には必要に応じてネジロック剤を用
いて、ゆるみ止め対策を行ってください。

注意！

サイレンサエレメント

･サイレンサエレメントは油水分等の流体や不純物が付着する
事により排気抵抗が増え（目詰まり）真空性能が低下します。
必要に応じてサイレンサエレメントを交換してください。

警告！

取付

･無給油で使用してください。供給する空気に、エアルブリケー
タを用いて給油すると、ノズルに油が付着し真空性能が低下、
サイレンサエレメントが劣化し吸込流量が低下します。

注意！

フランジ
CRK-FL7-□

サイレンサエレメント
SGR-SE

袋物吸着用
小型ハンド

当社WEBサイト

装置取付部注１）

4-M4、P.C.D.25
4-M5、P.C.D.31.5

圧縮空気供給口、Rc1/4
推奨チューブ内径6mm以上注２）

注１）M4 ボルトの場合、推奨締付トルク 1.5[N・m]
　　　M5 ボルトの場合、推奨締付トルク 3[N・m]
　　　使用する条件によってはネジロック剤をご使用ください。
注２）配管長さによっては真空性能が出ない場合がありますので、　
　　　その場合は推奨チューブ内径より大きいものをご使用ください。

袋物吸着用小型ハンド
SGR

袋物吸着用小型ハンドSGR Series
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儖炘䢥㏇㏐� ֆ�������� 典◹齉㛻榹┖╖㯸 ������

5E-������������մ'A9������������

（ה׆ע䤗软注鐶）٭ذンجト٭サَ٭ُذت

մմ������-��
シンクウハؤンّف

催二　����䇗�僖�仼

㱦⪒ֽמ使ַַמ״גׂדג
ご使用前に必ずお読みください。
共通注意事項および⺨بリーズの⠕⮯注意事項や製品の取扱説明書も併せてご確認ください。

警告

。のものです״ג䮇㲹を儔抅にꡔ塛するの㲹だき、☔骰גくֽ使いい注䙫◄ꯁは、当社邮⿁を㱦⪒に塜גに鋗׆׆
注䙫◄ꯁは、取䣽いを鏰っג場合に榟る☔骰の㲹靸榤の䮇㲹の大きさכ⮉鳠の爊䈱を辐炐する״גに、

քꣅօք閛⼔օք注䙫օの└חに⮆さています。いも㱦⪒に꞊するꄆ釐な内㳊です־、䑒㱤ってください。

！

取扱いを鏰った場合、☔が墄◥またはꄆ⥏を靷うꣅが⮉鳠して榟じる׆とが䘶㲊される場合。ꣅ！
取扱いを鏰った場合、☔が墄◥またはꄆ⥏を靷うꣅが榟じる׆とが䘶㲊される場合。閛⼔！
取扱いを鏰った場合、☔が⥏㲹を靷うꣅが榟じる׆とが䘶㲊される場合および物氳損㲹のみの氦榟が
䘶㲊される場合。

注意！

+*4 B����˥� まגは *40 ����˥�、Ⲑ⥸㱦⪒轼榟嫎、냕圧ت؝⟊㱦嫎その☽の㱦⪒釨⯞にחいても䑒ֽ㱤りください。
˥１　+*4 B����空気圧ّطتب鵟⯞
˥２　*40 ����POFVmBUJc VJE QPXFS-RFcPmmFOEBUJPOT GPS UIF BQQMJcBUJPO PG FRVJQmFOU UP USBOTmJTTJPO BOE cPOUSPM 
　　　　　　　　TZTUFmT
なֽ、ր注䙫ցに鋗鬼ג◄ꯁでも、敯媲によってはꄆ大な磵冽に磵חצく⺎能性があります。

いもꄆ釐な内㳊を鋗鬼てֽりますので、䑒㱤ってください。

ӳ真空⹕び空気圧機器は、塜しく鹟㲊してください。
真空⹕צ空気圧嚀㉺の鸵合性は、空気圧ّطتبの錃銶縖まג
は☼喋の婊㲊鞊♳縖が⮭了、婊㲊てください。
、״גる条件が㛡喋なている邮⿁は、使用さに䫴鬼さ׆׆
そのّطتبの鸵合性の婊㲊は真空⹕צ空気圧ّطتبの
錃銶縖まגは☼喋の婊㲊鞊♳縖が、䑒釐に䑴て⮆冪تطト
を车って־婊㲊てください。
の鸵合ّطتب、の䢥僿の性能、㱦⪒性の⟊錞はّطتبの׆
性を婊㲊ג☔の鞊♳になります。☪䏲も僃二の邮⿁ذロء
嚀㉺の䷚꤃の⺎能、鞲乢により、☼喋の⪒ての内㳊を吾鋀
性にחいての敯媲を縒䜡てّطتبの啶䡗をてください。

ӳ⩗分な湳閁と磬꽦を䧏った☔が取扱ってください。
圧縮空気は、取䣽いを鏰りますכ☔骰の㲹靸榤の䮇㲹
を䦙きます。まג、真空⹕צ空気圧嚀㉺は榤哅嚀危用部⿁כ
て錃銶さגものであり、そを使用ג嚀危・装置の磝玮
䳩⛼、メンػطンتなלは⩗⮆な湳閁כ磬꽦を䧏っג☔が车っ
てください。

ӳ安全を確認するまでは、機危装置の取扱い、機器の取外
しを祀対に行ないでください。

・嚀㉺・装置の憠吾丝⤓侇には、アクチュエーذの蛽┖ꡔ塛⭚
置倽颦ꡔ塛⭚置なלがなさているכ׆を確認て־
车ってください。

・嚀㉺を取㛙すכきは、蛽┖・倽颦ꡔ塛⭚置がなさているכ׆
を確認ג上で、ّطتبの꧅嶎を鹃了ّطتب、内の圧
縮空気を䪶出て־车ってください。

・嚀危・装置を⫋颯Ⳃする場合は、괊צ出ꡔ塛⭚置がなさて
いるכ׆を確認の上、注䙫て车ってください。

ӳ׆׆に䫴鬼されている製品は、╚に┉芗榤業用にご使用
いただくものです。域に炐す兢♭や梪㗞でご使用になる
場合は、安全対策のご鿥䜡をいただくとともに、◀め
当社にご注鐶ください。

・伺鋗さている☼喋以㛙の条件梪㗞、㷑㛙での使用。
・⸉㯸力、ꇠ鷹、芑空嚀、髪┸、芷芮、殴嚀㉺、굁乢괏乢に鉴

る嚀㉺、㥇哧嚀㉺秴䓦鹃了㍑饟、وレت用クラッチ・ブレー
。の使用の㱦⪒嚀㉺ל㍑饟な؞

・☔骰靸榤に大きな䏅ꮶが◀䘶さ、攐に㱦⪒が釐姲さる
用鵍の使用。取䣽いを鏰っג場合、☔が墄◥まגはꄆ⥏を靷
ֹꣅが⮉鳠て榟るכ׆が䘶㲊さる場合。

⟊錞および⩥鞊事項
、⟊錞
Ζ⟊錞僿ꝴ╈に当社の鞊♳により䷚꤃が榟じた場合、製

品の♏僀品萴しくは必要な交換部品の無⨑䬠供、また
は当社での無⨑⟣杼を行せていただきます。

Η 当社製品の⟊錞僿ꝴは、使用ꝧ㡎־䇗または硯⪌
䏲䇗  、企く⮼全する僿ꝴです。⛙し־僖の、いずれ־
製品によっては縨╦㍑丗や䱔動饃ꦕなלを㲊めている
場合がありますので、鎋碷は、当社お㲘喋注鐶جンター

（カتタُーサَートجンター）におゖい合せくださ
い。

Θ真空قッغは寕縵部品であるため、使用ꝧ㡎־䇗
の⟊錞僿ꝴを鸵用できず、⟊錞僿ꝴは硯⪌䏲䇗とな
ります。⛙し、⟊錞僿ꝴ⫂であっても、إム免韬の劣
化または真空قッغを使用した׆とによる䰵縵が⸉㍔
の場合は、⟊錞の鸵用疗㍱外となります。

、⩥鞊事項
Ζ域の項目に鎉当する場合は、⟊錞の鸵用疗㍱־ꢜ外

させていただきます。
٬カタログまたは☼喋書に鋗鬼されている☼喋の疗㍱外

で使用された場合。
٬䷚꤃の⸉㍔が、当鎉製品♓外の事榺による場合。
٬当社が꞊っていない䷉鵰または⟣杼が⸉㍔の場合。
٬硯⪌当侇の䤗软上の湳釤では◀釤できない事榺に颯㍔

する場合。
٬㛾愤、愤㲹、瑬└縖による行憡、お㲘喋の䷚意または鷨

㜊なל、当社の鞊♳でない⸉㍔による場合。

Η ⟊錞とは、製品ⶡ体の⟊錞を意⽏するものであり、製
品の䷚꤃により鏗氦される損㲹にחいてはꢜ外させて
いただきます。

！

յֵךסױ㕙合ֵֿյ☼喋㚺催מם⼔◀ めׇ▼䤔־ նַדׂ
✳用亠嫎٬嫰䙫◄ꯁעיַחמյ䌃炘タٞグ┾מצ䣽鐄伺傴ׇ澬鏀 նַדׂ
硯僿עיַחמスタُーサポートجンターֽゖַ合ׂ նַד

䏼全յ吸着شقドעךꦘגז־

袋٠ؠ٭٠ンハンドך吸着！

僃鸵מյ取⭳䄄爊״畴鎅ؔظトٍؠقンؤ僃鸵מյ取⭳䄄爊״畴鎅ؔظトٍؠقンؤ
㚺形の㛻ַ׀袋ؠ٭٠の吸着⺎耆מ㚺形の㛻ַ׀袋ؠ٭٠の吸着⺎耆מ
刎َتַ־ンشقةドյ邾丗の吸鱮構造ך刎َتַ־ンشقةドյ邾丗の吸鱮構造ך

サَ٭トشقドך袋のرメة٭յ樟物吸䌕ꡔ塛サَ٭トشقドך袋のرメة٭յ樟物吸䌕ꡔ塛

袋物吸着用小型ハンド袋物吸着用小型ハンド
SGR series

$0/V6. WEB

SGR
Suction device
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